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COURS DE NAVIGATION
Cours de navigation L1, L2 et L3 Cours sur Youtube: Cours de navigation Hervé Baudu
En version Pdf: O oobe
A Acwsi
En cours de rédaction pour les versions .pdf 6 Tondacen
1. Cours de Navigation L1: [ramie
[
2. Cours Navigation L2: b N %)
- 7'6 Cours Navigation - Hervé Baudu
3. Cours de Navigation L3: '
. & Comamnss Vidéos enligne T
En version Flash: @ Congreniia

Parconse e chal

Vous pouvez télécharger les fichiers des cours de Navigation en Flash.swf

—

sur votre PC et les lire avec le plugin Flash player ou Internet (uniquement n m_,m :;mw,m.
sur PC). Pour cela, décompresser les fichiers ZIP & télécharger ci-dessous. i
Mettre tous les fichiers L1, L2 et L3 dans un méme dossier pour bénéficier

des liens a partir de la page « passerelle.swf » (vous pouvez également

mettre les fichiers Colregs - voir menu « Cours Colregs »):
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console

- écran
- mémoire

- pupitre

HISTORY

INPUT PANEL
oyTp R

Slas BRILL
EBL/DATAl TUNE PANEL  DISPLAY GAIN  RAIN ANTI-CLUTTER SEA

HM OFF RING
R SHIFT
G ZONEl PERF bridgemaster
CLEAR MON ARPA
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Ecran

- écran de visualisation

1 - Mouvement choisi 9 - Fenétre menus
2 - Echelle et marqueurs distance 10 - Traces pistes
3 - Em radar TX, durée d’impulsion SP/MP/LP 11 - Indicateur d ’accord (TUNE)
4 - Cap, vitesse et entrée vitesse 12 - Réglage signal (anti-clutter, traces, etc.)
5 - Alidades et télémétries en fonction, 13 - Piste (TARGET 01) et trace
positions et pointeur 14 - Curseur
6 - Position du curseur, excentrement 15 - Ligne d ’index
7 - Fenétre des alarmes 16 -EBL1et VRM 1
8 - Informations senseurs externes 17 - Ligne de cap
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Présentation vidéo:

- Tune:

-Gain:

Jaune

Orange
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Présentation vidéo

-Anti-clutter Rain:
F.T.C

- Anti-clutter Sea:
S.T.C

- Anti-clutter automatique:
AUTO / ENH’CE
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Théorie radar.swf
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Présentation vidéo

OFF
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- vidéo

TOOLS )
ROTATING CURSOR : - pupitre
DISPLAY FF

- BRILL PANEL
- BRILL DISPLAY
- NIGHT / DAY

WIND SPEED
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Présentation vidéo

-Echelle:
-0.25a96 nq
- réglage longueur
d’impulsions:

- cercles de distances

B

Théorie radar.swf
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Présentation vidéo

- Résolution en distance

Théorie radar.swf
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Présentation vidéo

- Ligne de foi: HM OFF / ON

- Excentrement image:
CENTER

- Trace des pistes: TRAILS
(short, long)
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Présentation vidéo

- N.STAB (Nup):

Laligne de CAP indique la route
Informations en azimut
L’'image reste fixe, asservie au gyro

- UNSTAB

Laligne de CAP vers le haut —Hup
Informations en gisement, non
asservi au gyro

- COURSE UP

Laligne de CAP vers le haut
image en gisement
informations en azimut .
Asservi au gyro R
P2,
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Présentation vidéo

- Mouvement vrai: TM
- Déplacement en absolu
- Navigation cotiere
- Historique: TRACK EVENTS

Théorie radar.swf
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Présentation vidéo

- Mouvement relatif: RM
- Porteur au centre
- Déplacement image/ porteur
-Navigation anticollision
- Nup

Théorie radar.swf

 pre—
[ Peru s IO RINES -




Pem Baudu

Présentation vidéo

ectroniques:

- Repére: MARK
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Présentation vidéo

7~~~-g garde: G ZONE
\RM

- lignes de repére: INDEX

- suppression pistes:
CANCEL

- zones prédéfinies: MAPS

MAPS
MAP GUARD
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EBL VRM
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Navigation ARPA

lanuelle
steur vitesse

- Acquisition automatique
- True motion
- CPA/ TCPA
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Navigation ARPA

- Point de collision potentiel
FCP

- TRIAL MAN:
visualisation de la route
relative de la cible

me® Omeem @

ENH C

)

i
MANUAL| ALARM
AcQ




